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การแสดงผลโดยใช Dot Matrix LED นั้นมีขอเสียคือการใช LED จํานวนมากเพื่อท่ีจะไดตัวอักษรที่ขนาดใหญ 
ทําใหมีคาใชจายเพ่ิมขึ้นตาม โครงงานนี้ไดนําเสนอโดยใชการหมุนของมอเตอรรวมกับการแสดงผลกับ LED เพ่ือสราง
อักษรและความสามารถการทํางานเชนเดียวกับ Dot Matrix LED แตมุมการมองเห็นจะเปนเสนโคงตามแนวการหมุนของ
มอเตอร แตอยางไรก็ตามการแสดงผลโดยใชมอเตอรสแกน LED ก็มีขอเสียหลายอยาง เชนมีเสียงรบกวนจากการหมุน
ของมอเตอร ใชพลังงานมากเพราะมอเตอรกินกระแสมาก ตัวอักษรมีการกระพริบมากกวาแบบเมตริก ความไมปลอดภัย
ในการใชงาน เพราะมีการหมุนตลอดเวลาเปนตน โครงงานนี้จะเปนประโยชนตอผูที่จะศึกษาไมโครคอนโทรลเลอรในงา
ควบคุม ที่ตองอาศัยจังหวะการทํางาน และ แนวทางการเขียนโปรแกรมควบคุม สําหรับ ไมโครคอนโทรลเลอร ตระกูล 
PIC  ดวยภาษาซี  

 
แนวคิดในการออกแบบ โครงงาน 

โครงงานนี้เปนโครงงานที่ฉีกรูปแบบเดิมๆในการใช LED ในการแสดงผล โดยการใชมอเตอรหมุนดวย
ความเร็วมากพอที่จะทําใหตาของคนเราจับการกระพริบไมทันเปนการสแกน การแสดงผลโดยใช LED เพียง 8 ตัวก็
สามารถสรางอักษรวิ่งและแสดงผลอื่นๆไดดังเชนใน Dot Matrix LED  

 

http://www.sce-projects.com/
mailto:evenscompany@gmail.com


 
 

รูปที่1 วงจร 
การทํางานของวงจร 

จากรูปที่1 เราจะใชไฟตรง 12V ซึ่งเปนไฟชุดเดียวกันที่จายใหกับมอเตอร โดยมี ไอซี 78L05 เปนเร็กกูลเล
เตอรอีกชั้นหนึ่งกอนที่จะจายแรงดัน 5Vdc ใหกับไมโครคอนโทรลเลอร PIC โดยมีการทํางานดังนี้ ไดโอด 1N4002 ทํา
หนาที่ปองกันแรงดันกลับขั้วไมใหวงจรเสียหายในกรณีตอไฟกลับขั้ว C 47uF 35V ทําหนาที่เปนดีคลัปปล้ิง ชวยลด
สัญญาณรบกวนกอนที่แรงดันจะถูกปอนใหกับอินพุตของ 78L05 อินพุตคือ ขา3 สวนเอาตพุตคือขา1 นะครับ ในรูปวงจร
ระบุตําแหนงของขาผิด(โปรแกรมวาดวงจรโหลดมาใชฟรีครับผิดนิดหนอยแตก็ดูรูเร่ือง) ถาใช 7805 หรือ 78M05 (ตัวถัง 
TO-220) ตําแหนงของขาจึงจะตรงกับรูปวงจรที่ขาเอาตพุตจะมี C 0.1uF เปนดีคับปล้ิงเชนกัน ควรวางตําแหนงของC 
ดังกลาวใหอยูใกลกับ 78L05 ใหมากที่สุดการลดสัญญาณจึงจะไดผลในดาตาชีตเขาบอกอยางนั้น LED Power สีเขียว จะ
เปนตัวบอกวาแรงดัน +5V พรอมแลว ในสวนของเซ็นเซอรตรวจจับรอบ ในตนแบบใชแบบอินฟาเรด ดังรูปท่ี4 อาจจะหา
มาจากเมาสเกาๆที่เปนแบบลูกกลิ้งก็นํามาใชไดจากวงจรเซ็นเซอรหากไมมีอะไรมาขวางเซ็นเซอรแลวแสงอินฟาเรดจะก
ระทบกับโฟโตทรานซิสเตอรโดยตรง ทําใหโฟโตทรานซิสเตอรนํากระแส แรงดันระหวางขา C-E ต่ําลง = Vce(sat) คือ
ลอจิก “0”นั่นเอง หากมีส่ิงกีจขวางมาบังเซ็นเซอร โฟโตทรารานซิสเตอร จะไมไดรับแสงอินฟาเรดทําให หยุดนําการะแส 
แรงดันที่ขาคอลเล็กเตอรจะมีคาประมาณแหลงจาไฟ หรือลอจิก “1” ลอจิกของเซ็นเซอรจะถูกปอนเชาสู  Port RA0 
เพ่ือใหโปรแกรมประมวลผลตอไปในสวนของการขับ LED Display ทั้ง 8 ตัวเลือกใช พอรต C ในการขับแบบโดยตรงโดย
มีความตานทานคา 330 โอหม จํากัดกระแส อีกสวนหนึ่งคือคอนเน็กเตอรที่ทําหนาที่สําหรับแฟลชโปรแกรมโดยไมตอง
ถอดไอซี (ISP) จะมีแอลอีดี สีแดง (PROGRAM) ทําหนาที่แสดงผลแรงดันVpp 12V ขณะทําการโปรแกรม ซีเนอรไดโอด 
5.1V ทําหนาที่ไมให LED ติดถาแรงดันที่ขา Vpp ไมเกินกวา 7V โดยประมาณ แอลอีดีจะติดเฉพาะตอนที่แฟลช
โปรแกรมลงไอซีทานั้นโปรแกรมแฟลชใช Miracle PIC ดาวนโหลดไดที่ www.inex.co.th สวนวงจรที่ใชสําหรับแฟลช
แสดงในรูปท่ี2 

http://www.inex.co.th/


 

 
 

รูปที่2 วงจรสําหับทําการแฟลชโปรแกรมโดยไมตองถอดไอซี 
 

ความทาทายของโครงงานนี้คือการทําใหเกิดความสมดุลในการหมุนของมอเตอรหากแผน Disk ของเราไม
สมดุลแลวมอเตอรจะส่ันและอุปกรณที่ยึดไมดีอาจแตกหลุดออกมาไดซึ่งตองมีความระมัดระวังพอสมควร สวนวิธีการจะ
ทําอยางไรนั้นถาอธิบายเปนจริงจังคงยืดยาวแน เอาเปนวาตองลองดูครับเพราะผูเขียนเองก็ลองหลายครั้งเหมือนกันกวา
จะได อีกอยางเร่ืองการสงกระแสไฟฟาขึ้นไปจายใหไมโครคอนโทรลเลอรบนแผนจานหมุนใชวิธีดังรูปที่3 โดยใชแปรงโดย
อาจจะหามามาจากมอเตอรเกาที่เสียแลว กับ ปลอกแหวนทองแดงโดยมีฉนวนคั่นไมใหสัมผัสกับแกนมอเตอรบัดกรี
สายไฟจากปลอกทองแดงขึ้นไปเปนไฟ12Vdc ใชไดเลย สวน GND ใชตัวถังของมอเตอรเปน GND ขั้วไฟฟาที่เปนGND 
จะสงไปตามแกนมอเตอร สวนที่สําหรับยึดแผน Disk หาไดมาจาก CD-ROM เกาที่เสียแลวหรือ VDC ขึ้นอยูกับขนาด
ของแกนมอเตอร ในสวนของมอเตอรที่ใชในตนแบบ เมื่อติดตั้งอุปกรณทั้งหมดแลวจะหมุนดวยความถี่ประมาณ 35 - 
40Hz โดยประมาณ หากมอเตอรหมุนชาเกินไปตัวหนังสือจะแคบลงและจะมีการกระพริบมาก หากมอเตอรรอบสูงกวา
เครื่องตนแบบก็เปนการดี แตตองมีการแกไขโปรแกรมในสวนของการ delay เพ่ือใหตัวอักษรมีขนาดที่พอดี  และให
เหมาะสมกับมอเตอร ที่ใช เพราะผูเขียนไมไดเขียนโปรแกรมใหสามารถรองรับกับ มอเตอรที่มีความเร็วรอบตางกัน  
 



 
 

รูปที่3 วิธีสงการะแสไฟฟาใหกับบอรดไมโครคอนโทรลเลอร 
 

 

 
รูปที่4 การติดตั้งเซ็นเซอรตรวจจับรอบ 

 

 
รูปที่ 5 แสดงการโปรแกรมแบบ ISP โดยไมตองถอดไอซีออกจากบอรด 



ในสวนโปรแกรมภาษาซีในเวอรชั่นที่ผูเขียนเขียนขึ้นสามารถ ดาวนโหลดไดที่นี่ สวน ไฟล .HEX ดาวนโหลด
ที่นี่ความจริงหากมีการพัฒนาตอโครงงานนี้สามารถออกแบบโปรแกรมที่มีความสามารถไดมากกวานี้มากจากการทดลอง
เร่ืองของความคมชัดยังไม สามารถเทียบกับ Dot Matrix LEDได ขอดีหลักๆของการแสดงผลแบบนี้นาจะเปนความแปลก
ใหมและใชตนทุนต่ําลงหวังวาคงเปนประโยชนสําหรับผูที่สนใจ ไมมากก็นอย 

 
 
 


